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L'électronique de puissance a apporté une plus grande souplesse d'emploi et des
économies d'énergie par rapport aux solutions antérieures. Son usage connait depuis
guelques années un essor constant. Ce phénoméne est d'autant plus remarquable que les
puissances unitaires des convertisseurs installés progressent elles aussi. Ces accroissements
peuvent poser de sérieux problémes aux distributeurs d'énergie électrique, qui voient ces

convertisseurs comme autant de sources polluantes. [ 1]

Les perturbations provoquées par ces convertisseurs sont bien connues : il sagit d'une
dégradation du facteur de puissance et d'une génération de courants alternatifs non

sinusoidaux et riches en harmoniques.

De plus ces harmoniques sont source de probléemes pour |’environnement du
convertisseur : échauffement, perturbation des lignes téléphoniques etc.ll apparait donc
nécessaire de s’intéresser a cette pollution harmonique afin de pouvoir utiliser les
convertisseurs statiques dans les installations industrielles sans, pour autant, perturber les

autres utilisateurs. [1]

En Algérie, ce probléme n’est pas pris en charge et risque dans quelques années
d’avoir de gros problemes liés aux perturbations harmoniques. Il est donc nécessaire de
chercher les solutions les plus adéquates pour réduire et limiter la pollution harmonique des

réseaux éectrigues.

Plusieurs solutions existent pour corriger ces inconvénients. L'utilisation de filtres
passifs est la solution la plus classique, mais |'efficacité de tels dispositifs est tributaire de
I'impédance du réseau qui elle-méme et susceptible d'évoluer. De plus, le filtre passif forme,
avec l'inductance de source, un circuit résonnant qui favorise I'amplification de tout

harmonique de fréguence voisine de celle de la résonance.

Les progres réalisés sur les semi-conducteurs de puissance entierement commandables
ont conduit a la conception de nouvelles sructures. Dans un premier temps, les
convertisseurs AC-DC commandés en modulation de largeur d'impulsions ont permis de

contréler le facteur de puissance et une punie des perturbations harmoniques basses
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fréquence. Dans un passe plus récent, des dispositifs de filtrage actif ont été étudiés afin
d'apporter une solution efficace aux problemes d'harmoniques. Mais il apparait que
I'association de filtres actifs et de filtres passifs peut conduire a des solutions qui augmentent
leurs performances et leurs potentialités d'application. C'est sur cette idée que te travail

présenté dans ce mémoire est base. [1]

Cet ouvrage est composé de cing chapitres.

Dans Le premier chapitre nous allons donner quelques notions et définition se
rapportant au phénomene des harmoniques. Nous passons en revue les différentes solutions

de réduction d'harmoniques.

Dans le deuxieme chapitre nous éudierons une charge non linéaire (Un pont
redresseur a diodes), celle-ci consiste a mettre Etude de la tension redressé, le courant
d’entrée et le développement en série de Fourier.

Dans le troisieme chapitre nous présenterons la méthode classique de compensation

d’harmonique qui s’appel le filtrage passif et les principal es structures corés pendante.

Dans le quatriéme chapitre, nous aborderons la faisabilité expérimentale d un filtre actif
paralléle qui compenser toutes les perturbations de courant comme les harmoniques les

déséquilibres et la puissance réactive.

Dans le sanqaimme et dernier chapitre de cette thése, Nous terminons notre étude par
simulation (en logiciel MATLAB) pour visualiser les courants harmonique et ca sera | ‘'objet

du cinquieme et dernier chapitre.
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